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II 等国际控制领域核心刊物审稿人，研究方向为多

智能体协同控制。参与国家自然科学基金重大项目复

杂海况单艇准确完备自主感知机理研究等 2 项。发表

SCI 论文 5 篇，其中控制领域顶级刊物 IEEE 

Transactions on Automatic Control 一篇，权威刊物 EEE 

Transactions on Cybernetics一篇。 

研究方向：复杂网络与控制，多智能体协同。 

邮    箱：yyc@huat.edu.cn 

教育经历： 

广东工业大学  自动化             学士  2011-2015 

华中科技大学  控制科学与工程     博士  2015-2022 

工作经历： 

十堰市委组织部  2022.7-2023.4 

湖北汽车工业学院  2023.4-至今 

研究兴趣： 

1. 基于低增益反馈的输入饱和多智能体系统一致性控制问题； 

2. 复合约束下的多智能体多智能体一致性控制问题。 

近年来主要教科研项目： 

1. 国家自然科学基金重大项目，61991412，复杂海况单艇准确完备

自主感知机理研究，参与。 

2. 国家自然科学基金面上项目，61873318，网络化多自主体系统的

连边一致性控制，参与。 
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