
导师简介：吴文欢，男，博士，副教授，硕士生导师，数据科学与大数据技术专业负责人，主

要从事计算机视觉与数字图像处理等方面的研究工作。近几年来，作为负责人或主要参与人主

持、参与了国家自然科学基金项目、湖北省自然科学基金项目、湖北省教育厅项目等十余项课

题研究，并且在国内外重要学术刊物上发表论文 10余篇，申请发明专利多项。

研究方向：计算机视觉、数字图像处理、模式识别、大数据等

教授课程：C/C++语言程序设计、数字图像处理、计算机图形学、计算方法、编译原理等
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邮箱：wuwenhuan5@163.com

近年来主持参与的主要科研项目：

1. 主持. 面向交通场景理解的立体语义深度感知方法研究. 湖北省自然科学基金面上项目.

2. 主持. 面向自动驾驶的道路交通场景视觉感知. 教育部学位与研究生教育发展中心主题案例项目.

3. 主持. 双目立体视觉中的立体匹配问题研究. 湖北省教育厅青年人才项目.

4. 主持. 基于图像序列的自标定算法研究. 湖北省教育厅科学研究计划项目.

5. 主持. 立体视觉深度感知技术研究. 湖北汽车工业学院博士启动基金项目.

6. 参与. 面向海量图像库的图像描述符和高维向量索引与检索方法研究. 湖北省教育厅科学研究计划项目.

7. 参与. 左手超材料传输特性的变形影响机理及稳健性设计. 国家自然科学基金青年项目.

8. 参与. 基于图像序列的相机自标定与三维重构方法研究. 国家自然科学基金面上项目.
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